
自宅30cm望遠鏡 整備状況

岡山理科大学
大島 修



近況

• 高校教員 退職  4年 
• 現在 岡山理科大学 山陽学園大学 非常
勤講師       
–岡山理科大学   

• 天文学概論II 2年生以上 
• 天文観測法 2年生以上 
• 天体物理学II 3年生 

–山陽学園大学    自然科学基礎 
• 自宅 観測所 望遠鏡 20cm  30cm 

Upgrade      



自宅  

• 退職金 30cmRC望遠
鏡 鏡筒 購入 

• 以前  使    
20cm      赤道
儀  30cm用 改造
–      大  
– 駆動部 耐荷重 駆動
    向上

– 合          
整備

•            
制御法 改善



• 新規追加  径 大            常
時負荷 受  

• 駆動     2軸同時駆動     増 
以前                        改良後

耐荷重増加 対策



       
中古 旋盤     盤 購入



    加工 溝 



     仮組 



RA駆動部仮組 



RA駆動部仮組  



• Before      After 

20cm 30cm望遠鏡  改造



改造
•  制御系 更新 Psoc
         
–      Psoc  私 
力 及   結局
Arduino 使       
 C言語       
  書   

– 組 込        
    PC上 C言語
使用        
       苦労  

 2016年支部集会  発表  下関 



PC上 処理系         
          組 込         

void receiveSerial(){         //送信側 終端文字' n'       前提
  char *cmd;                      //param   command   命令時  必  
  long param[3];                //最後     " " 付    Enter
  if (Serial.available()){
    buff[cnt] = Serial.read();
    if ( cnt> 30 || buff[cnt] == ' n'){  
      buff[cnt] = ' 0'; 
      cmd=strtok(buff, " ");
      param[0]=atol(strtok(NULL, " "));
      param[1]=atol(strtok(NULL, " "));
      cmdAnalize( cmd, param[0], param[1]);
      buff[0]=' 0';
      cnt = 0; 
      return;
    }  else  { 
      cnt++;
    }
  }
}

   通 命令
”goto 12:34:56 -02:54:76”
"reset "
   読      命令
"reset"



制御回路 更新
•  層構成 基盤
下      中 Arduino

• 上 SP         
      入力   



• RaspberryPI  B 64bit   
        Linux Ruby 開発
• Arduino 16bit     
          制御      
 入力 恒星時追尾   発生 
       入力 対応 

現状 

 Arduino    開発   完了
RaspberryPI 方         
       完了

今後      LX-200     
対応          既存
     制御可能   

制御回路 改良



•          
– C           Meade 

DSI proII(      物)
– 視野 度  光学      

7x50 同等 
–       調整時 役立 

• 水平     自作 
– 水平     度 円筒内部壁  
度     角 切削 

–     玉 入   向  水
平 近    転   底  離
   

– 円筒 底  磁気近接    
 付      水平      
      

          水平    



          本体CCD   
 視野



• SESTO SENSO Primaluce Lab製     )
• CCD    
ST-8  倍 
   面積

 4x4bin 使用 

           取 付 



•    I/O 台湾製 安物
(Avios IPPower9212)  日
本製Karacrix IOB30    
  固体    変更

   開閉 遠隔操作



•  

晴天     雨天    



    素子 使  晴天    

• CPU CCD    冷却    使   
• 電流 流  両面 温度差 生  
• 両面 温度差 与    逆反応 起電力 生  
      効果      利用

•     素子 両面  放射板 表面 黒 塗  
   板  挟    際          塗  
熱伝導 良    

• 隙間  浴室用         剤 充填 雨水
 侵入        

• 出力 AD      16bit 測定範囲±2.5V  入
   UDP    通信 監視 Karacrix IOB30 



晴天 雨滴     出力例



• Windows10PC  
SSH 接続  制御

• 望遠鏡 座標表示
 testNHK.rb  右上

• 望遠鏡 位置決 
    (goto.rb) 右下
• 小屋 開閉

(ctrl_karacrix.rb)
• 自動終了

(autoclose.rb)

制御画面 CUI 



実際 観測画面      FullHD 
"Google remort desktop" 軽快 以前 VNC 使    



未完全   
試験観測 開始    

• 未整備 点
–        機能 未使用
–          素    T-point 使  望遠鏡解析
   行      

• 冷却CCD    KAF16200(5120x3696画素)
• binning       測光  観測可能
•       時 USB      抜 差  現場
 

• 今 所       
– TZ Boo 昨年 集会 発表   W UMa型連星系 
– KIC98322272 2022年 合体 , Red Nova   予
報 出     W UMa型連星系 



KIC 98322272



• 今 時期 
夜 短  
    星
 周期14.4
時間 全位
相    
     

観測例


